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moteurs pour la translation 3 démarrage et freinage progressifs

 Le tableau ci-essous indlque les valeurs d'inertie ajoutée en Kam? pour ies moteurs de Ia série BA - BM.
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- Pour calculer le moment d'inertie total du moteur de Ia varsian PV Blouter au moment d'inertie du moteur choisi (volr tableau des
caracteristiques techniques) ia valeur du moment d'inertie du volant.

. Bremple

Le tableau ci-dessous indigue les valeurs des couples de freinage maxi, en Nm, des moteurs de la série BMPV, BAPY. Pour les
- Motewrs de |a série BAPY if est possible de chaisir entre les freins A.C. ef les freins D.C.
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Les mouvements de transiation posent e probléme d'un démarrage doux et o'un freinage progressif et sans secousses pour
eviter I'oscillation des charges suspendues, le glissement sur les rails de guidage ou fa rupture de mécanismes délicats.
Normalement on obtient cette progression par des accouplements d'embrayage, de raccords hydrauliques ou des démarraurs
du type soft-start. Dans la plupart des cas, il est démontré que les moteurs série PV se substituent avantageusement a ces
aispositifs. L'action progressive est obtenue an augmentant le moment d'inertie (J) de "application, par un volznt calculé en
poids et dimensions, réguiant opportunément le couple maxi en rapport du couple de démarrage, Au démarrage Ie volant
absorbe |'énergie et la restitue av moment 4y freinage provoguant une variation progressive de la vitesse. Les moteurs de
la série PV ne demandent aucune regulation de couple, la progression est directement praportionnelle & I'augmentation de
la charge. Naturellement en phase d'étude il es* imporiant de dimensionnar correctement le moteur qui doit étre ni insuffisant
(danger d'échauffement excessifl, ni trop fort par risque e [endre. inrfficana |a progressivité du dicporitif, La préssnoo gy
voiant incorpare n'est pas un obstacle auy deémarrages répétés (positionnement de charge), dans les cas de cadences
excessives Il est possible de prévoir un rotor special fimitant le courant de démarrage. Pour obtenir un freinage progressif,
le couple de freinage des moteurs de la série BAPV est régié 4 la moitié de Ja valeur des moteurs de 1a serie BA, les moteurs
de la série BMPV conservent les valeurs de ia sérig BM,

Le démarrage progressif est obtenu, sur lz série BAPY, en utilisant un digque monté sur I'arbre moteur, sur Ia série BMPY
en utifisant un ventilateur en fonte 4 la place du plastigue.

Les moteurs freins série PV ont une configuration identique aux autres moteurs MGM:

- possibilité de commande séparée du frein;

- possibilité de déblocage manuel du frein:

- aucune influence de la position de montage du moteur (montage verticai, horizontal gic.)
- possibilité de moteurs a 2 vitesses.

moment d'inertie total du moteur type BAPY 71 Bd= moment d'inertie BA7184 = moment d'inerlie volant
type BAPV7 1= 8.1410 + 2.974102= 3,78+10-? Kgm?







